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Tillaga ad proéflestrarasetlun

0. Lesa vel yfir profio i hagrannsoknum I. Pad parf ad
kunna skil & peim hugtokum sem par koma fyrir.

(a) Pao parf ad kunna grunnatrioi um linuleg likon.
b.e. hugtok sem tengjast mati, unbiased/efficient /
consistent o.s.frv. Likelihood teoriu, ML-mat, Cramer-
Rao 6j6fnu, LR/Wald/LM profanir, o.s.frv.

1. Kafli 13-14.

Timaradir eru mikilveegt hugtak. Mikid af haggdgn-
um eru & formi timarada og pvi mikilveegt ad skilja
hugtok sem peim tengjast. Helstu hugtok eru sids-
teeoni(1(0), stationarity og ergodic), sjalffylgni (autocor-
relation). Akvedid form & 6sistzedni eru unit-root" (I(1)).
Pad hugtak parf ad skilja. I 6llum tolfreedilegum
profum er verid ad bera saman tvo likon. Pad er
mikilveegt ad skilja hvada tvo likon er verid ad bera
saman. Viomidunin, random-walk, er ekki endi-
lega videigandi 1 6llum timarodum. Radir eru ekki
gerdar stationary med pvi ad taka mismun. Pad er

hugsanlegt ad fyrsti mismunur sé stationary. Hér
parf ad lesa kafla 13 og 14 1 bok.

(b) Skilningur & pessum hugtokum er grundvollur pess
ad heegt sé ad setja upp timaradalikan. Oll gagna-
greining fer fram 1 gegnum likon, DGP=data-generating-
process. Pad parf ad hugleida hvada kraftar gerou
bad ad verkum ad gdgnin eru eins og pau eru. I
vetur voru tekin fyrir spurious-regression=dellu-
a0hvarfsdeemi. Pad voru baedi hermunardeemi, fylgni



reiknud milli tveggja random-walk og deemi med
raunverulegum gognum (gognin um lifsheettuna og
Ensku biskupakirkjuna). Hér parf a0 lesa kafla 13

og 14 1 bok. Einnig parf ad skilja hvad 1a ad baki
verkefnunum a deemabloounum.

(c) Pad parf ad skilja hvad ECM hugtakid er. I einni
vitt mé segja ad petta sé

AXy = B(Xim1 — ) + &

Ef 8 er neikvaed tala er pad tilkad pannig ad vio
spaum positivri breytingu & Xy ef (X;—1 — p) er
neikveed tala. P.e. krafturinn togar i attina ad u.
[ ECM kemur énnur breyta { stad p.

(d) Ymsar utfeerslur 4 timaradalikonum. Einviou AR,
MA, ARMA og ARIMA utgafurnar geta nao hreyfi-
mynstri ymissa hagrada. Pad hreyfimynstur hefur
vissa samsvorun vio venjulegar diffurjofnur.

(e) Margvioar utgafur, VAR (VARMA) lysa hreyfi-
mynstri sem svarar til margviora diffurjafna. Um-
gengni vid margvio likon er mun floknari en um-
gengni vid einvio likon.

(f) Pad parf a0 skilja hvernig co-integration og ECM
tengjast 1 VAR likani. Pad parf ad geta lesio tar
VAR likani sem hefur verid metid med adferd Johan-
sen.

(g) ARCH/GARCH hugmyndin er ad radir sem virod-
ast white-noise eru ekki endilega radir af 6hadum
meelingum. Hugsanlegt er ad storu breytingarnar
komi 1 gusum. Pad er naudsynlegt ad pekkja petta
fyrirbeeri.

2. Pad eru til ymis margvio likon sem ekki eru endilega
timaradalikon. P.e. 1 peim er einhvers konar 60ruvisi
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tengslakerfi. Hér er att vio pad sem stendur i kafla
12. Til a0 geta lesio pann kafla parf ad vera buid ad
medtaka atridi sem koma fyrir { ymsum kéflum framar
i bokinni. T.d. 1 kéflum 7-9.

(a) SUR=seemingly-Unrelated-Regression. Hvao er pad
sem seemingly unrelated? Hvernig & ad meta pannig

likon & skilvirkan hatt? Hvad er vandamalio vid
skilvirkt mat 4 SUR?

(b) Simulatan-kerfi var eitt sinn fyrirferdarmikio hug-
tak 1 hagrannsoknum. Pad parf ad skilja hvad er
pad sem er simultan. Hvers vegna er ekki haegt ad
meta likan & pvi formi sem madur hefur dhuga 4.
Hvers vegna gefur regression af magni a verd ekki
consistent mat & responsi 1 magni vid verdbreyt-
ingu’?

(c) Hvada adferdir koma til greina vid ad meta simult-
an likon. Hér parf ad kunna eina adferd (2STLS)
og vita af 60rum (t.d. 3STLS). Hvada skilyroi
purfa ad vera uppfyllt til ad haegt sé ad meta svona
likan?

(d) Panel-data likon. Hvers vegna viljum vio hafa
margar meelingar 4 hverjum einstakling? Eru skyristaero-
ir exogen? Hver er munurinn 4 FE-likani og RE-
likani? Hvad er venjulega verid a0 profa pegar tal-
a0 er um Hausman prof?

(e) GMM=Generalised-Method-of-Moments. Hvad er
Method-of-Moments? Hvad er pad sem er general?
Hér getur verid gott ad lesa yfir 1josrit ir Hamilt-
on og skilja verkefni. R-forrit og excel-skjal sem
synt var { namskeidinum eiga ad skyra hugmynd-
ina. GMM ma nota vid mjog margar tegundur af
likbnum og utfeerslurnar mjég mismunandi.



3. Olinuleg likon, kaflar 6 og 11. Hvad pydir pad ad likan
sé oOlinulegt? Hvers vegna er t.d. LS-adferdin 6ao-
gengilegri 1 6linulegum likonum. Teaknilegur vandi 1
umgengni vio 6linulegu likén er meiri en i linulegum.
Teekni sem kynnt var er adferd Newton. Hun byggir
a Taylor utvikkun og einhvers konar fixed-point rok-
freedi. Hér dugar a0 pekkja til adferdar Newton og geta
tekio eitt skref { henni. Hofundarnir erum med sniduga
ttfeerslu & henni sem Deir kalla artificial regression. I
vetur var synt deemi um tutfeerslu & artificial regressi-
on. Pad dugar ad pekkja til adferdar Newton, artificial
regression er teeknilegt aukaatrioi.

Adalatridi er ad skilja hvernig 4 ad tulka viokomandi
likan. Fjolskyldan af 6linulegum likonum er mjog stor
og pvi eru venjulega mjog godar asteedur fyrir vali a
tilteknu formi.

(a) Logit/probit (binomial likan) likén henta pegar skyra
4 0/1 (ja/nei) breytu. Hvers vegna er margvitt
(multinomial-dreifing) probit likan oft skynsam-

legra en margvitt logit likan? Hvernig 4 a0 meta
pessi likon?

(b) Likén par sem hada breytan er jakveed einkennir
t.d. likon um biotima (duration/survival). Hvada
likindadreifingar koma til greina { slikum likonum?
Pegar safnad er gognum um duration/bidtima er
oft mikid um censoring. Hvad er censoring? Hvernig
fer censoring inn 1 likelihood-fallid? Gogn fyrir
venjuleg censoring geta einnig komid fyrir { venju-
legum regression likonum. Slikt er kallad tobit-
likan. Pad parf a0 skilja hvada vandamal tengjast
tobit-likonum.

(¢) Talningargdgn koma vida fyrir { hagrannséknum.



Poisson likan er oft notad sem viomidunarlikan. Af
hverju? Hvad pydir hazard rate? Hvad er overd-
ispersion? Hvernig meetti leidrétta alyktun fyrir
overdispersion?

4. Tolvuteeknin hefur gert ymis reiknifrek tol teeknilega
moguleg. Hofundar bokarinnar hafa mikin ahuga &
reikningi og pvi eru pessi atrioi a4 vio og dreif 1 text-
anum.

(a) I namskeidinu var kynnt bootstrapping adferda-
freedin. Hvad er bootstrapping? I hvada tilfellum
er hin dhugaverd?

(b) Synt var deemi um MSM=method-of-simulated moments.
Hugmyndin er ad pegar erfitt er ad reikna:

[ s,
pa megi nalga petta integral med pvi ad herma gildi

ur dreifingunni og nota
S
1 . .
S g x;, sem nalgun.
j=1

Er pessi adferd alltaf notheef pegar MM er notheet?

(c) Minnst var & Bayes adferdir i fyrirlestrum og synt
einfald deemi. Grundvéllur Bayes adferda byggist
a Bayes heimspekinni um ad pad megi nota likur til
a0 meela vissu. Teeknilega eru adeins til formulur
fyrir nokkur einfold likon. Naudsynlegt er ad beita
hermun til ad fa mynd af posterior dreifingunni.



Gangurinn er ca.
Geng ut fré likani,
f(yl@), y er meeld breyta, f er péttifall, 6 parameter,
Set fram fyrirfram skodanir, mina hlutdraegni,

med péttifalli ,a priori"dreifingarinnar,

m(0),
safna meelingum
yl’ c e 7yn7

Reikna ,a posteriori"dreifingu,

T(Oly1, ... yn) x (@) L(O|y1, ..., Yn),
bar sem L(6|yi,...,y,) er likelihood-fallid.

Alyktunin byggir sidan 4 ad skoda a posteriori dreif-
inguna, 7w(0|y1,...,y,). Vandinn er ad petta get-
ur verid mjog flokin dreifing og adeins i nokkrum
tilfellum er heegt ad para saman form & w(6) og
f(y|@) bannig a0 baegileg formula komi 1t. Pess
vegna er gerd forrit sem herma a posteriori dreif-
inguna og henni er sidan lyst med empiriskum ad-
feroum. Mikid notad i dag.

5. 1 allri gagnagreiningu er naudsynlegt ad skilgreina og
skilja likan sem hentar pvi visindalega vandamali sem
verid er a0 skoda. Pegar likan hefur verid metio liggur
alltaf fyrir var & pvi hvort ,rétt"(notheeft), likan hafi
verid skilgreint. I kafla 15 eru reifud ymis atrioi sem
sniia ad profunum (diagnostics) & likonum. RESET
profio fyrir fallformi er einfalt i notkun og pvi gott
a0 hafa { huga. Skodun & 3ja og 40a moémenti eru
lika gagnlega pegar verid er ad athuga forsendur um
normaldreifingu.

Par er einnig nefnt hugtakid kernel-estimation. Pegar
skilgreina og meta parf likan med endanlegum gégnum
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pa parf alltaf annad hvort ad festa parametriskt form
eda setja einhvers konar smoothness pvingu. Kernel-
estimation er 6parametrisk adferd par sem sett hefur
verid smoothness skilyrdi, p.e. metin kiarfa mé ekki
beygja of mikid.

Almennt um préflesturinn

Pad parf a0 skilja bokina. Med skilning er att vio ad skilja
hugtokin sem tengjast edli, mati og profunum & likonum.
Teeknileg atrioi eins og t.d. artificial-regression er auka-
atrioi (kemur sér vel ef einhver vill forrita adferdir). Pad
parf a0 atta sig 4 a0 hagrannsoknir eru ad langmestu leyti
,observational"visindi og ekki experimental visindi. Pess
vegna eru atridi eins og instrumental adferdir og Hausm-
an prof i panel-data likbnum einkennandi 4 pvi hvernig
econometria er frabrudgin margri annari télfreedimenningu.
Mikid af hagreenum gognum er safnad i tima og pvi eru
timaradalikon mikilveeg. Pad ad kikja { adrar baekur er oft
gagnlegt. Eg held ad reynslan sanni ad hin bokin er alltaf
betri. Hun skyrir sama hlutinn ut med pinulitid 6drum
heetti og getur pvi fyllt upp 1 gotin.

I profinu eru 611 skrifleg hjalpargdgn leyfd.



