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Utvikkun a krénukasti

o Likanid er:

P(X=1)=0, P(Xo)=(1-0), be PX)=6X1-0)1-X)

prior: 7(#) = 627 1(1 — 9)°~1

beta prior

gbgn fengin med random turtaki, n, 6had kost

X1, ..,Xp meelingar & Xy, ...

s Xn

posterior, priorxlikelihood
w(0)x1, ..., %xn) X L(O|x1,...,xn)7(0) =
gr5ta=t(1 — g)"(1=X)+b=1 — Beta(nx + a, n(1 — X) + b)
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Floknari likon?

@ Vissan um 6 fér ar pvi ad vera beta(a, b) yfir i vera beta(a*.b*)
@ Hvad 6pekkti parameterinn er p normaldreifingu? T.d. N(u,1).

@ Segjum ad priorinn sé normal:
p ~ N(uo, 7-2)7
gbgnin eru fengin med random turtaki, xi, ..., x,
likelihood er: L(p|x1,xn) o exp(—g()_( —1)?)
poster, priorxlikelihood,
n, _
T(x1, - - -5 xn) o< exp(— (1 — mo)?/27%) eXP(—E(X - 1)?)
@ Med sma algerbru ma sja ad posteriorinn er lika normal, med annad

medaltal og annan varians. Upplysingarnar hafa verid uppfaerdar med
gognunum.
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Normal likan

o Likan

X ~ N(p,X), X bekkt, prior
p ~ N(po, Zo)
random urtak

X1y.+.3Xn

posterior

p|x ~ N(blanda af X og po, (g1 + nX1)~1)
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Utvikkanir

@ Upplysingarnar felast i posteriornum. Formalan bara adgengileg i
einfoldum tilfellum.

@ Natimamadurinn byr til likindafraedilegan mekanisma sem bydur upp a
ad simulera posteriorinn og taka artak ar honum.

@ Pessir mekanismar byggja a likindafraedi um Markov-kedjur. MCMC
hermanir, t.d. Gibbs (sem menn reyna oftast). Sja deemi i bok i kafla
12.
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Markov-eiginleiki/Markov-kedjur

@ Grunnatridi Markov-eiginleikans er ad bara takmérkud fortid skiptir
mali.
o Einfaldasta deemid er ad bara séu til tvd astdnd og 1 hverju timaskrefi

feerist einhverjir & milli astanda. Stundum er talad um tilfeerslufylki,
transition-matrix.

@ Hugsum okkur tvo tekjuflokka L og H.

P(Xt:H|Xt71:H):1*O[
PXe=LXe1=L)=1-8

o Pa er tilfraeslufylkio, T,

Helgi Témasson helgito®@hi.is Meira um Bayes og state-space 13/20. febraar 2024 6/9



Nokkur atridi

Er til jafnvaegisdreifing?

Jal (Ma finna a ymsa vegu)

o _ 1 B«
4 _a+6[5 Oé]

Get fundid t.d. Gini-studul jafnveegisdreifingarinnar.

Helgi Témasson helgito®hi.is Meira um Bayes og state-space

Stundum (oftast) ekki gott ad skrifa nidur paegilega formalu.

13/20. febraar 2024

7/9



Utfaersla i state-space

Ye=2Zior+ €, , melijafna
ar = Tioi_1 + R, 4astandsjafna
V(er) = He, V(n:) = Q.

o Mjog morg dynamisk kerfi ma setja fram & state-space formi.
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Kalman-filter

P; 1 =V(at-1), Ovissa um astand, timi t — 1
Pii1= TPt T/ + R: QR 6vissa um spad astand gefid t — 1.
ar = Q) = @1+ Pt\t—lzéFt(yt - Ztat\t—l),

P, = Pt|t—1 - Pt|t—IZ£Ft_IZtPt|t—1
Fi = ZtPt‘t_lZé + H; Varfans spaskekkju.
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